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2 demi coques faites à partir de cartouches CampingGaz C206
2 half-hulls made of CampingGaz C206 gaz cannisters

 5 vis réparties autour de la coque serrent les 2 demi-coques sur la bague centrale et assurent l'étanchéité.
 5 screw around the hull press both halves on the central ring, thus making the assembly water tight.

Ouverture du sous-marin / Opening the sub
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Bague centrale principale (voir plan détaillé)
Central main ring (see detailed plan)

2 bagues de demi-coques collées 
à l'époxy sur les cannettes de gaz

2 Half-hulls rings epoxy-glued 
to the gaz cannisters

2 joints de bocal à confiture 
(découpés aux dimensions)

2 jam pots seals
(cut to dimensions)

Etanchéité / Making it watertight
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Bague Centrale Principale  /  Central Main Ring
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Matière : PVC ou Aluminium

Material : PVC or Aluminum
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Bagues demi-coques (x2)  /  Half-hulls Rings (x2)
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Joint à lèvres
U Seal

Materiel : laiton
Material : brass

Manchons supports moteurs / thrusters rotation sleeves (X2)
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Récepteur
Receiver

Servo orientation moteurs
Thrusters orientation servo

Plomb pour ajuster l'assiette
Lead weight to adjust balance

Servo ballast
Ballast Servo

Platines servo servant de variateurs pour les moteurs (X2)
Servo circuits acting as motor control (X2)

Moteur tournant directement dans l'eau.
Le faible voltage limite l'electrolyse, ca 

fonctionne très bien comme ça.

Motor running directly in the water.
The low voltage prevents electrolysis,

it works just fine this way.

Platine commande des projecteurs avant
Headlights control circuit

Ballast
Ballast

Pack d'accus
Battery Pack

Circuit d'allumage de la radio 
(relais bistable + 2 ampoules Reed 
sur les cotés de la demi coque avant) 
et NE555 pour clignotement des Led sur les 
ailerons arrières.

Radio on/off circuit controlled via
2 Reed switches located on each
side of the front half-hull,
+ an NE555 to make the Leds 
on the rear flaps flash.

Arrangement intérieur / interior organisation

Joint de bocal à confiture
Jam pots seal

Rack plastique pour faciliter le 
changement des accus
Plastic rack to ease the 
battery replacement

Manchons supports moteurs
Thrusters rotation sleeves
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Mécanisme Ballast / Ballast assembly

Le ballast est un soufflet
en plastique actionné directement
par un servo. Il peut contenir 
jusqu'à 7cm3 d'eau.

The ballast is a little plastic 
accordion-like thingy, with a servo 
directly connected to it.
It can take up to 7ccm of water.
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Mécanisme orientation moteurs / Thrusters orientation assy.

Les moteurs sont orientés via un système d'engrennage (rapport de 2) 
permettant de doubler l'amplitude du servo en rotation. Les moteurs 
s'orientent ainsi sur 180°, alors que le servo n'a que 90° de débattement.

The thrusters are rotated through a couple of gears with a teeth ratio of 2, 
which allows the thrusters to be oriented on 180° while the servo only has 
a 90° range.


